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KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Uktady napedowe maszyn roboczych

Przedmiot
Kierunek studiow Rok/semestr
Konstrukcja i eksploatacja srodkéw transportu 3/6
Studia w zakresie (specjalnosg) Profil studiéw
Maszyny robocze ogolnoakademicki
Poziom studiéw Jezyk oferowanego przedmiotu
pierwszego stopnia polski
Forma studiow Wymagalnos¢
stacjonarne obligatoryjny
Liczba godzin
Wyktad Laboratoria Inne (np. online)
30 15
Cwiczenia Projekty/seminaria
0 0
Liczba punktéw
2
Wyktadowcy
Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca: Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca:
dr inz. Damian Frackowiak dr inz. Mateusz Kukla
email: damian.frackowiak@put.poznan.pl email: mateusz.kukla@put.poznan.pl
tel. 61 665 2054 tel. 61224 44514
Wydziat Inzynierii Ladowej i Transportu Wydziat Inzynierii Ladowej i Transportu
ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan
Wymagania
wstepne

Wiedza: Wiedza zdobyta w ramach przedmiotu Napedy hydrauliczne i pneumatyczne. Podstawowa
wiedza z zakresu podstaw konstrukcji maszyn, maszynoznawstwa.

Umiejetnosci: Umiejetnosci nabyte w ramach przedmiotow: Napedy hydrauliczne i pneumatyczne,
Podstawy konstrukcji maszyn. Podstawowe umiejetnos¢ rozwigzywania probleméw z zakresu mechaniki
ptyndw, automatyki oraz mechaniki.

Kompetencje spoteczne: Zrozumienie koniecznosci poszerzania swoich kompetencji, gotowos¢ do
podjecia wspotpracy w ramach zespotu.
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Cel przedmiotu

Poznanie struktury uktadéw napedowych samobieznych maszynach roboczych, rodzajéw, budowy i
charakterystyk napeddéw oraz sposobow ich sterowania. Badanie i symulacja komputerowa wybranych
uktadédw hydrostatycznych stosowanych w napedach maszyn roboczych.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza

1. Zna budowe i zasade dziatania hydraulicznych i elektrycznych uktaddw napedowych stosowanych w
maszynach roboczych.

2. Zna programy wspomagajgce projektowanie i analize pracy hydrostatycznych uktadéw napedowych.

Umiejetnosci
1. Potrafi opisa¢ podstawowe uktady napedowe stosowane w maszynach roboczych.

2. Potrafi zbudowac i przeanalizowac¢ wybrane uktady stosowane w napedach maszyn roboczych.

Kompetencje spoteczne
1. Rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego doksztatcania sie.

2. Ma swiadomos¢ waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci inzyniera mechanika i
jej wptyw na srodowisko oraz odpowiedzialno$¢ za podejmowane decyzje.

3. Ma swiadomos¢ odpowiedzialnosci za wtasng prace oraz gotowos¢ podporzgdkowania sie zasadom
wspotpracy w zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci za wspdlnie realizowane zadania.

Metody weryfikacji efektéw uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:
Wyktad - egzamin pisemny.

Laboratorium - zaliczenie na podstawie wykonanych sprawozdan oraz realizacji praktycznych zadan
montazowych i projektowych.

Tresci programowe

Sterowanie i regulacja napedow hydrostatycznych, uktady sterowania. Analiza przyktadowych uktadow
napedowych maszyn kotowych i ggsienicowych. Hydrauliczne serwomechanizmy kierownicze. Uktady
napedowe z silnikami pradu statego i przemiennego. Sterowanie i regulacja predkosci obrotowej
silnikdow elektrycznych, hamowanie, zmiana kierunku pracy. Programy komputerowe do modelowania i
symulacji napeddw hydraulicznych i elektrohydraulicznych.

Metody dydaktyczne
Wyktad z prezentacja multimedialng

Laboratorium - wykonywanie zadan podanych przez prowadzgcego - ¢wiczenia praktyczne
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Bilans nakfadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 65 2,0
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 45 1,5
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do 20 0,5
kolokwium zaliczeniowego/egzaminu, przygotowanie do
laboratorium)*

1 . TV . ;. s .
niepotrzebne skresli¢ lub dopisac inne czynnosci



